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บทคัดย่อ 
 

งานวิจัยนี้มุ่งพัฒนาและทดสอบโดรนที่ใช้เฟรมชีววัสดุคอมโพสิตจากขี้เลื่อยไม้ (SD) และ ผักตบชวา (EC) โดยใช้     
ไมซีเลียมของ Pleurotus ostreatus เป็นตัวเชื่อมประสาน เพื่อใช้ทดแทนเฟรมโลหะหรือพลาสติกที่มีน้ำหนักและต้นทุนสูง 
ผู้วิจัยได้ศึกษาอัตราส่วนของ SD:EC ทั้งหมด 5 อตัราส่วนคือ 100:0, 70:30, 50:50, 30:70, 0:100 ต่อการเจรญิเติบโต         
ของไมซีเลยีมจากผลการทดลองพบว่า อัตราส่วน SD:EC ที่ 50:50 รว่มกับไมซเีลียมของ P. ostreatus ให้การยึดประสานสูงสุด 
จากนั้นนำไปอบแห้งที่อุณหภูมิ 80 องศาเซลเซียสเป็นเวลา 20 ช่ัวโมง เพื่อให้เชื้อราไมส่ามารถเจริญเติบโตได ้ และนำมา
ทดสอบด้วยเครื่อง Universal Testing Machine (UTM) จะได้แรงท่ีเฟรมโดรนสามารถรับแรงจากการทดสอบแรงดัดสามจดุ
เฉลี่ยได้ 99.71 N และจดุศูนย์กลางมวลเฉลีย่ได้ 92.56 N จากนั้นนำช้ินส่วนท่ีผ่านการอบมาประกอบร่วมกับระบบขับเคลื่อน
และบอรด์ควบคุมการบินเพื่อทดสอบสมรรถนะการบินจริง จากการทดสอบบินจริงพบว่า โดรนชีววัสดุนี้สามารถยกตัวขึ้นบิน 
ลอยตัวนิ่ง  
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