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บทคดัยอ่ 

โครงงานการศึกษารูปแบบของจ่อเลี้ยงหนอนไหมโดยใช้ความรู้เรื่องระบบพิกัดเชิงขั้ว มีวัตถุประสงค์ 

เพื ่อศึกษารูปแบบของจ่อเลี ้ยงหนอนไหมโดยใช้ความรู ้เรื ่องระบบพิกัดเชิงขั ้ว  และออกแบบและศึกษา

ประสิทธิภาพจ่อเลี้ยงหนอนไหมโดยใช้ระบบพิกัดเชิงขั้วรูปเส้นเวียนก้นหอยแบบอาร์คิมิดีส และสร้างตัว

ต้นแบบของจ่อเลี้ยงหนอนไหมที่มีคุณภาพและมีราคาต้นทุนต ่า โดยท าการศึกษารูปแบบขดและรูปแบบลาย

ของจ่อเลี้ยงหนอนไหมที่แตกต่างกัน จากการศึกษาพบว่า รูปแบบขดมีค่า b เท่ากับ 0.6 และ 𝜃 เท่ากับ 

16.5𝜋 ตามสมการเส้นเวียนก้นหอยอาร์คิมิดิส 𝑟 = 𝑎 + 𝑏(𝜃) เหมาะสมในการน ามาสร้างจ่อเลี้ยงหนอน

ไหมมากที่สุดและเมื่อเปรียบเทียบรูปแบบลายขดของจ่อเลี้ยงหนอนไหมทั้ง 4 รูปแบบ ได้แก่ จ่อพลาสติกทั่วไป 

จ่อลายสี่เหลี่ยมจัตุรัส จ่อลายสี่เหลี่ยมขนมเปียกปูน และจ่อลายหกเหลี่ยม โดยเปรียบเทียบอัตราเร็วในการเข้า

จ่อของหนอนไหมโดยใช้การวิเคราะห์ความแปรปรวนทางเดียว พบว่ามีค่า p > 0.05 และเปรียบเทียบสัดส่วน

เปอร์เซ็นต์เปลือกรังของรังไหมโดยใช้การวิเคราะห์ข้อมูลแบบไคสแควร์ พบว่ามีค่า p > 0.05 ซึ่งสามารถสรุป

ได้ว่ามีอัตราเร็วในการเข้าจ่อของหนอนไหมและสัดส่วนเปอร์เซ็นต์เปลือกรังของรังไหมไม่แตกต่างกัน ดังนั้น 

ตัวต้นแบบของจ่อเลี้ยงหนอนไหมสามารถลดต้นทุน และน ามาใช้งานได้จริงได้ 

ค ำส ำคัญ: หนอนไหม (silkworm) ,จ่อเลี้ยงหนอนไหม (cocooning frame),ระบบพิกัดเชิงขั้ว (Polar Coordinate System)  
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  r = a + b ( 𝜃 )

